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■実施内容 

 私たちに身近な携帯電話やオーディオ機器などで多用されているプラスチック製外装パーツ

は、金型を用いた成型加工技術により大量生産されています。最近ではデザインに対する消費者

志向の多様化に対応するため、人気のあるデザインをターゲットにした少量生産を迅速にかつ低

コストで実現できる生産システムへの期待が高まっています。このような金型の製造工程はおお

まかに、1）CAD による企画・設計工程、2）工作機械による 3 次元加工工程、3）最終仕上げの

ための金型表面の磨き工程の 3 工程に分けることができますが、最終仕上げの工程は最も自動化

が難しいために、未だ熟練者の手作業に支えられているのが現状です。 
研究室では、工作機械の持つ高精度な位置決め機能と、人間の感覚的な作業能力を併せ持つ知

的ロボットの研究を行い、金型仕上げの自動化という関連業界が抱える課題の解決に向けて取り

組んでいます。 
本講義では、これまでに開発してきたロボットサンダーおよび金型磨きロボットと、小さな自

由曲面が採り入れられたレンズ成型用金型の仕上げ工程にも対応可能な、「柔らかさ（コンプライ

アンス）」を持つデスクトップ型工作機械のハードウェアとソフトウェアについて、位置と力をバ

ランスよくコントロールできる制御システムを中心に詳しく紹介します。 
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