産学共同研究を通じて新技術開発を行いませんか。
	氏名（漢字）
	永田　寅臣

	フリガナ　
	　ナガタ　フサオミ

	学部・学科・職名　
	　基礎工学部　電子情報工学科　助教授

	研究分野（5つ以内）
	ロボット制御、CAD/CAM、知能機械、自動化、遠隔監視制御


	研究内容が該当する分野
　　
	IT（　）、バイオ（　）、ナノテク・材料（　）、環境（　）

その他（RT応用、自動化技術）

	主な研究テーマ（5つ以内）
	①位置と力のハイブリッド制御と産業用ロボットへの応用

②ロボットのインテリジェント制御（ファジィ、ニューラルネット、遺伝的アルゴリズムなど）

③知能機械システム

（微細曲面を有する金型のためのデスクトップ型自動仕上げシステム）



	産業への利用について（事業化・製品化について）


	位置と力の弱干渉型ハイブリッド制御法の応用例として

①自由曲面ワークに対応したロボットサンダー
②機械加工後の金型磨きロボット

などがあります。


	可能な産学連携の形態と内容
	共同研究（○）受託研究員受入（○）受託研究（○）技術相談（○）

	
	研究分野や研究テーマに掲げている内容に関連していれば、対応可能です。


	セールスポイント
	例えば、微細曲面を有する金型の仕上工程に対応できる超精密仕上システムの開発を行います。熟練者の技能に支えられ自動化できていなかった超精密仕上作業について、その技能の本質部分の抽出とディジタル化を図り、それをもとにしたソフトウェアとハードウェアの両面からのアプローチにより、知能機械システムの提案を目指します。



